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Hvilken  type  roboteknologi e r t est e t  i 
sykeh jem ? 

(Ren et al. 2024; Adeyemo et al., 2025; Ruan et al., 2025)

Fysisk støtte Sosiale støtte Multifunksjonelle roboter

• Bistå eldre med bad

• Støtte eldre med å gå

• Hjelpe med å fylle 
vannflaske

• Hjelp til å assistere ved 
måltider og skittentøy/vask

• Selen Paro

• Katt og hund lignende 
roboter

• Digitalt besøk

• Overvåker søvn og sender 
varsler

• Måler vitale tegn
• Underholder
• Ringer
• Hjelp ved 

medikamenthåndtering
• Telemedisin roboter
• Påminning om 

medikamenter og kalender



UiAbot  -  robot teknologi 
videreutviklet  ved UiA



Worksh ops m ed a n sa t t e



Arbe idspa kke  1. 
• Observasjoner

• Individuelle  
intervjuer

• Spørreskjemaunder
søkelse

• WOMBAT (Work 
Observation Method 
By Activity Timing)



Arbe idspa kke  2. 
• Utvikling

• Testkjøring

• Leverandørkonferanse  
28. april
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Følg oss gjerne på LinkedIn 
« Centre  for e-health at UiA»
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